RS

Le Réseau de Services est indépendant des circuits (TPU) du télescope
C’est un bus composé de modules ADAM et de différents capteurs.
(sonde de température, accélérateurs, etc)

- Synoptique du cablage

- Schémas CIO

- Schéma pour la commande du TEUPS

- Répertoire des modules ADAM et de leur adresse

RS
(Réseau des Services ADAM)
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