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M2

Systéme de positionnement du miroir secondaire dans les axes
X,Y, Z, TILTX et TILTY.

- Synoptique du céblage

- Schéma la boite de jonction BJM2

- Schéma de interface électronique

- Cablage des moteurs et codeurs des axes X et Y

- Céblage des moteurs et codeurs des axes TILT X et TILT Y
- Cablage des moteur et codeur de I’ axe Z

- Sonde de PT100 temperature miroir TM?2

- Cable M2

- Cables RPM<=>BJM2  TIM2, T2M2, ALIM2

- Cébles REM<=>BJM2  LDM2, LCM2, PM2

M2

(Miroir Secondaire) |




