LABO. ELECTRONIQUE
1 septembre 2000

GENERALITES

Dans tout ce dossier vous ne trouverez que les schémas concernant
le télescope. La partie réseau informatique et électrique ainsi

que les instruments accrochés au télescope sont dans d’autres classeurs.

Tous les dossiers des deux télescopes sont séparés
T4: télescope Suisse a la Silla
T5: télescope Belge aux Canaries
T120: éléments de test des deux télescopes et quelques dossiers
de fabrication (circuits imprimés)
- Synoptique des liaisons des modules du télescope
- Synoptique du cablage du télescope
- Plan de situation des différents locaux

- Lexique des abréviations éléments utilisés

- Liste des cables avec leur emplacement

GENERALITES

(lexique, synoptiques, etc...)
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Modifications:

Remarque: le Reseau de service (RS) ne figure pas sur ce schema
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