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J1371
ILS RS422=>RS5232
Bus OPTIQUE

J1342
IGESPIA
Bus OPTIQUE

+12V
+Data
-Data
GND
GND

PBO
PB1
PB2
PB3
PB4
PB5
PB6
PB7
GND
PAO
PAl
PA2
Tin
GND
GND
GND
GND
GND
GND
GND
GND
GND
GND
GND

CP

Connecteur 26P

DIN 41651 SubD9p
+12V(ILS) J1371 ;_1_ Alim +12V de ILS ( pas ytilise ) . N 2 " ‘lﬁ ‘mi +12V(ILS)
- +data RS422 de CVZ ( codeur T+R axe Z de M2 ) e

+D(CVz) (J1371‘,4' -
-D(cvz) 1 J1371 -+ —

-data RS422 de CVZ { codeur T+R axe Z de M2 )

— & LCM2 ! +D(CVZ)

——2 LCM2 ! -D(CVZ)

GND(ILS) J1371 —— &b de 118 —_—— --+-——1 LCM2: GND(ILS)
GND(ILS) ! J1371 -2 —3{ LCM2) GND(ILS)
1J1371 % »— 24 L.CM2) GND(ILS)
(J1371 1 L LCM2) GND (ILS)
(J1371 2 ——2 LCM2! GND(ILS)
1J1371 =~ 3 LCM2) +12V(ILS)
(J1371 & B
(J1371 HL !
{J1371 A ‘
(31371 - !
1 J1371 A ’
(J1371 5 !
1J1371 H& |
(J1371 - v
(J1371 H& !
(J1371 & j
(J1371 2% |
{71371 P2 '
(J1371 H& !
(J1371 )2 .
(J1371 H2 !
(J1371 F&- '
(J1371 26 !
\ SubDQp
i ~—1 RES!
~—<2 RES)
—t 3 ﬁ)
! --4{4 RES!
~-—is RES)
| —{6 RES!
! — 7 RES!
: —s_RES)
. ~—— RES!
| T
]
Connecteur 26P ‘
DIN 41651 SubD25p
sz 1 J1342 .». 1 GVZ = out PBO { Grande Vitesse axe Z ) e 1_‘ LDM2 ) GVZ
ENABLE .J1342 12_ ENABLE = out PB1 { libere les ampli. moteurs ) I ___—14( LDMZ ) ENABLE
BRAKE (J1342/ 3 BRAKE = out PB2  { freinage des moteurs ) st “_21 LDMZ:) BRAKE
ccw (‘J1342 ¥_4*7_ . __¢ccu = out PB3 ( sens des moteurs ) 25 15 LDME) CCW
Al‘?l3_42(} 5 A = out PB4 [ adresse des moteurs low ) < 3 yml' A
B! J1342 ) 6 __B _ = out PBS _ ( adresse des moteurs ) = 16 " LDM2) B
C1J1342 + 7 _._ € =out PB§ ( adresse des moteurs high ) = 4 LDMZ,’ c
PB7 (OPT) : J1342 o reserve = out PB7 _ ( ne passe pas par le driver) y I 17 LDMZ/} PB7 (OPT)
BL{J1342 -2 —----— B =GD __(blindage ) S— 5 " LDMZ ' BL
FAULT ( J1342 ) 10 FAULT = in PAD _ { mise en erreur des ampli. moteurs ) _ e 18 ml FAULT
PAl (OPT) . J1342 3 11 reserve = in PAl (_ne passe pas par le driver ) e 6 ; LDM2 ' PA1 (OPT)
. PA2 (OPT) ()—J1342 V12 resarve = in PA2 {_ne passe pas par le driver ) o < 19 LDM2 PA2 (OPT)
cp 4‘.-——-J1342»_: 13 CP .= Tin (_pulse de positionement des moteurs) = _7_4‘ LDM2 .) cp
0V(GVZ) (J1342 j4——— W dusigal cVp S = 20 LDM2) OV (GVZ)
OV (ENABLE) (J1342 M 0V du signal ENABLE = -2 { LDM2) OV (ENABLE)
OV(BRAKE) J1342 )16 @ dusional BRARE = 2, LDM2} OV (BRAKE)
OV(CCW) { J1342 }J7 0V du signal CCW e N "L-‘"—_—LIMZ:\' OV(CCW)

0V du signal A

0V(a) (31342 122

0V du signal B

——2, 1DM2) OV (A)

OV(B) (J1342 H2

0V du signal C

127 LDM2} OV(B)

ov(C) (J1342 F2
0V (PB7) ' J1342 +2
OV(FAULT) {J1342 -2

0V du signal resl

OV du signal FAULT _

2/ LDM2) 0V(C)
L LDM2: OV(PB7)

0V du signal res2

OV(PA1) 1 J1342 +2 —_—

OV (PA2) : J1342 +2—— O du sional resy -
C_P'J1342:25 CP_ = Tin
nc' J1342 2

{ pulse de positionement des moteurs)

24" LDM2 ' OV(FAULT)
' 2. LDM2: 0V (PA1)
3/ L,DM2) OV (PA2)
13, LDM2' CP

\

M2 via BIM2

RESERVE

BJM2 via BJM2
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